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Поздравляем Вас с Вашим решением приобрести НеliСоmmаnd! 

Ни одна другая доступная в продаже система для моделей вертолетов не может обеспечить стабилизацию положения горизонтального полета в дополнение к горизонтальному положению. 
Изделие НеliСоmmаnd было изначально разработано на основе профессиональной системы автопилота, применяемой в коммерческих вертолетах для фотосъемки и топографической съемки, и основан на использовании множества инновационных технологий (на которые получены международные патенты).
Диапазон возможных применений позволяет охватить как начинающих, так и опытных пилотов. Однако новички ДОЛЖНЫ быть знакомы с функциями своей модели, даже если при пилотировании они еще не умеют поддерживать стабильное положение вертолета в полете. Данное устройство идеально подходит для опытных пилотов, которые хотели бы расширить свои летные навыки и попрактиковаться в пилотировании модели вертолета с уменьшенной стабилизацией, а также для пилотов профессионалов, которые хотели бы полностью сосредоточиться на важных функциях индикатора параметров полета. 

Если Вы начинающий моделист, НеliСоmmаnd позволит Вам осуществлять зависание вертолета, выполнять медленные круговые полеты и в целом с большей легкостью тренироваться в пилотировании Вашей модели. Однако здесь следует обратить внимание на то, что пилот должен быть внимателен и не поддаваться соблазну, имея такую уникальную систему, выполнять такие воздушные маневры, которые могут угрожать ему самому или другим людям. 

Тому, кто демонстративно избегает знакомиться со всеми электронными советами и подсказками для пилотирования вертолета, мы хотели бы напомнить, что НеliСоmmаnd не был разработан для того, чтобы заменить собой инструкторов по пилотированию и всевозможные учебные процедуры; предназначение НеliСоmmаnd  помочь моделистам научиться безопасно пилотировать свои модели, а также способствовать внедрению более безопасного пилотирования.
НеliСоmmаnd 3А № 8493
• Используя функцию «автопилота», стабилизируются все горизонтальные движения управления: наклон, скорость и положение. 
• Вспомогательный «пилотный» канал для корректировки эффекта стабилизации и переключения между горизонтальным режимом и позиционным режимом. 
• Интегрированный гироскоп стабилизации курса, микшер автомата перекоса и автоматический триммер.
• Второй вспомогательный канал (AUX канал) для усиления гироскопа и режима (обычный режим/режим фиксации курса); факультативно — для автоматического триммера. 
• Может быть сконфигурирован без подключения к ПК посредством простой в освоении процедуры (до трех сервоприводов головки несущего винта  Н3) 
• Безотказная работа при отключении радио канала (только для PPM/FM режимов): 
переключается на стабилизацию положения, общий шаг на удержание (hold). 
• Подходит для вертолетов с двигателем внутреннего сгорания и для вертолетов с электродвигателем. 
• Может использоваться как в помещении, так и на открытых площадках. 
• дополнительные установки доступны через адаптер ПК, включая: опцию автоматического триммирования, функцию механизма свободного хода для прямолинейного горизонтального полета, установку рычажной передачи Н4, оптимизированные установки для автопилота и гироскопа хвостового винта.
 НеliСоmmаnd 3D. № 8494 
• Включает все функции базовой версии «3А», плюс: 
• Горизонтальная стабилизация для полета на спине 
• Расширенные средства настройки через адаптер ПК (№ 84942000) (дополнительные продвинутые установки для оптимизации режима 3D и характеристик управления). 
НеliСоmmаnd  RIGID. №8495
• Включает все функции НеliСоmmаnd 3A и 3D, плюс: 
• Режим RIGID для стабилизации головок несущего винта без лопастной штанги (flybar), очень эффективен для предотвращения вэмывания и затягивания в пикирование на высокой скорости и при сильных порывах ветра. 
• Избавляет от необходимости пользоваться функциями триммирования элерона (ось крена) и руля высоты (ось тангажа). 
• Режим RIGID стабилизирует вертолеты без лопатной штанги (с двумя или более лопастями несущего винта), а также обычные вертолеты с лопастной штангой. 
• Пилотный канал можно использовать для выбора: горизонтального режима, позиционного режима, режима RIGID. 
• Режимы RIGID и горизонтальный работают даже без визуального контакта между оптическим датчиком и землей, т.е. в фюзеляже вертолета не нужно проделывать отверстие, если только Вам не требуется позиционный режим. 
• Электронная линеаризация для компенсации механической несимметричности (углового смещения) при использовании рычажной передачи автомата перекоса Н4. 
• для установки режима RIGID требуется адаптер ПК (№284942000). Без адаптера ПК НеliСоmmаnd 3D использует установленные на заводе параметры. 
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	Включение питания 
	Фаза включения питания, пожалуйста, не трогайте модель в течение 10 с, все еще нет выходных сигналов сервоприводов 

	•  •  •
	

	Нормальная работа: цвет указывает на положение пилотного канала:

	________
	Выкл./обычные средств управления (горит красным) 

	________
	Горизонтальный режим (горит желтым) 

	________
	Позиционный режим (горит зеленым) Прерывистое мигание зеленым цветом: 


	 - - - - - - - 
	Недостаточно контрастности, только горизонтальный режим, не позиционный. Для проверки переключитесь в «зеленый» режим и удерживайте вертолет рукой на разных расстояниях от земли

	••••••••• 
	
Кнопка триммера нажата, подключена к AUX каналу и назначена (через адаптер ПК) 

	Настройка 

	________
	Полное обучение нейтральным позициям (затем выключение питания)

	--  --  --
	Процесс настройки (номер этапа номер мигающей лампочки)

	Сбой при самотестировании (светодиод мигает красным цветом). Нет выходных сигналов сервоприводов 

	--        -- 
	(1х) Отсутствует прием сигналов радиоуправления (при самотестировании)

	—     — 
	
(2х) Включение питания с батареей менее 4В (Не использовать для отслеживания зарядки) 

	—  —  —
	(3х) Перемещение на этапе подачи питания, пожалуйста. повторите (если необходима дождитесь установки приемлемой температуры) 

	—  —  —  —
	(4х) Отказ приборов или экстремальная температура. 

	—  —  —  —
	(5х) Значение автотриммера на пределе (следует очистить значение и провести установку вручную) 

	—  —  —  —
	(6) Зарезервирован 

	—  —  —  —
	(7х) недопустимое отклонение от центра в процессе автоматического обучения; как минимум, один канал выходит за границы центра? 

	—  —  —  —
	(8х) Отсутствие приема радиосигналов в процессе автоматического обучения 

	________ 
	Светодиоды не горят — напряжение ниже 4 В 


Описание функций 
НеliСоmmаnd предлагает три различных режима работы: 
Красная лампочка = функция автопилота выключена 
Желтая лампочка = горизонтальный режим 
Зеленая лампочка = позиционный режим 
Горизонтальный режим (желтый): переводит вертолет в горизонтальное положение, если Вы отпускаете средства управления элероном (по оси крена) и рулем высоты (по оси тангажа). Эта функция работает совершенно независимо от оптического качества наземной поверхности, для полетов внутри помещений Вы должны выбрать этот режим, если же не хотите выбирать его, см. примечания на стр. 19. 
Позиционный режим (зеленый): в этом режиме устройство стабилизирует позицию, а также горизонтальное положение модели. Эта самая мощная стабилизация, которая идеально подходит для режима зависания и для выполнения медленных круговых облетов. Этот режим работает наиболее эффективно на высотах от 0,5 до 2 метров над естественной поверхностью (трава, гравий и т.д.). Если Вы отпускаете средства управления элероном и рулем высоты, система активно тормозит вертолет до тех пор, пока он не станет стационарным, все, чем пилот должен управлять в данном случае - это функция общего шага/газа. Если модель при зависании демонстрирует какой-либо небольшой дрейф, то это очень легко откорректировать вручную. Для медленных круговых полетов рядом с землей, Вы можете установить прямолинейную скорость, постоянно слегка нажимая на рычаг руля высоты, а затем установить направление движения модели, используя рычаг управления хвостовым винтом (аналогично рулевому управлению автомобилем). 
Для более высокой скорости и для полетов на высотах свыше 5 метров, данный режим может мешать из-за корректирующих действий, которые он выполняет; в этом случае Вы должны переключиться в горизонтальный режим (желтый). 
Режим RIGID: это четвертый режим работы, доступный только для НеliСоmmаnd RIGID: 
он предназначен для головки несущего винта без лопастной штанги, стабилизируя и поддерживая положение вертолета (см. стр. 7). 
Режим RIGID можно включить на параллельную работу с тремя режимами, описанными выше. Эти опции объясняются на стр. 15
Помимо описанных выше функций автопилота, НеliСоmmаnd предоставляет следующие дополнительные функции: микшер автомата перекоса, гироскоп хвостового винта и автоматический триммер. 

Пилотный Канал 
Мы рекомендуем Вам использовать данный вспомогательный канал, поскольку он позволяет Вам переключаться между тремя режимами, а также установить желаемую мощность стабилизации. Рекомендуется использовать ползунковый переключатель или трехпозиционный переключатель с выбираемыми выходными значениями для канала пилота. Усиление (чувствительность) должно быть скорректировано под конкретную модель. 
Если канал пилота не подключен к приемнику, действует предустановленное значение — режим позиции с установкой на +70%; это подходящая установка для многих моделей и может быть изменена на любое требуемое Вам значение при помощи ПК адаптера. 
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Перемещение ползункового переключателя ближе к центру снижает чувствительность и замедляет корректировки автопилота. Кроме того, автопилот можно обойти при помощи небольших отклонений рычага управления. 

Гироскоп хвостового винта 
НеliСоmmаnd оснащен встроенным гироскопом с пьезодатчиком, который может работать в обычном режиме или в режиме стабилизации курса. Второй вспомогательный канал (канал AUX) используется для корректировки установки усиления и для переключения между режимом фиксации курса и обычным режимом. 
Если вспомогательный канал не подключен к приемнику, то действует внутренняя установка по умолчанию, а именно режим стабилизации курса, установленный примерно на +65%; это значение может быть скорректировано при помощи ПК-адаптера. 
Если Вы обнаружите тенденцию виляния вертолета (хост перемещается то в одну, то в другую сторону), используйте более быстрый сервопривод хвостового винта или уменьшите усиление гироскопа, используя вспомогательный канал или ПК. Гироскоп подходит для использования с высокоскоростными цифровыми сервоприводами. 
дополнительные корректировки можно осуществлять при помощи ПК-адаптера, например ограничение хода и общего шага> микширования хвостового винта; последнее микшируется после гироскопа и таким образом работает также в режиме стабилизации курса. Версии 3D и RIGID предоставляют дополнительные «экспертные» корректировки, например, задержку и «удержание»-диапазон». 
Если Вы не хотите использовать встроенный гироскоп, то напрямую к приемнику можно подсоединить внешний гироскоп. В этом случае просьба обратить внимание на следующие пункты: 

1. Скорости вращения по оси рыскания более 400°/сек. не допускаются, поскольку они могут серьезно нарушить работу системы стабилизации. 

2. Если впоследствии Вы решите использовать встроенный гироскоп, Вы должны сначала стереть любые значения автоматического триммера и проверить направление датчика гироскопа.

Автоматический триммер 
Мы рекомендуем использовать автоматический триммер, но это вовсе не обязательно. Автоматический триммер работает независимо от автопилота и значительно облегчает жизнь как для начинающего пилота, так и для пилота профессионала. Для использования автоматического триммера Ваш передатчик должен иметь самоцентрирующуюся кнопку или тумблер, назначенный на вспомогательный канал. Многие передатчики имеют переключатель тренировочного режима, который быть перепрограммирован для этой цели. Вспомогательный канал должен быть сконфигурирован как функция триммера при помощи ПК. Во время полета модели достаточно короткого нажатия кнопки для автоматической записи триммеров для элерона, руля высоты и руля направления (хвостового винта). Установки хранятся в устройстве, но могут быть пересмотрены в любое время. Функция автоматического триммера требует около восьми секунд стабильного зависания для записи правильных значений триммера; после этого их можно немедленно вызвать путем нажатия кнопки. Автоматический триммер также может улучшить производительность встроенного гироскопа хвостового винта, если нейтральный угол тангажа лопастей хвостового винта неправильно скорректирован. 
Для активации автоматического триммера вспомогательный канал должен быть сконфигурирован как вход триммера при помощи адаптера ПК. (для этого необходимо пожертвовать входом гироскопа хвостового винта, но это не представляет проблемы при использовании адаптера ПК, поскольку он может использоваться для корректировки усиления гироскопа.) Триммер включается путем переключения сигнала AUX на +100% (>приблиз. 60%). 
Лампочка начинает мигать красным светом (если она назначена для этого), указывая на то, что сигнал автоматического триммера был отправлен. Обратите внимание на то, что канал триммера должен быть назначен на любое другое действие средство управления передатчика, которое Вы могли запрограммировать, поскольку Вы можете затем случайно запустить автоматический триммер. Переключатель триммера должен быть задействован только во время полета модели (в отличие от кнопки SЕТ). 
Для стирания значений внутреннего автоматического триммера: вызовите режим установки (стр. 12), а затем снова включите его. 
Безотказная работа (fail-safe)
Если Вы используете FM/PPM систему, автопилот немедленно откликается на отказ 
радиоканала, выполняя следующие действия: элерон, руль высоты, хвостовой винт в 
нейтральное положение, общий шаг в последнее принятое положение, стабилизация в 
позиционный режим, установленный на 65%. 

Усовершенствованныё версии HeliCommand
HeliCommand 3D
Данная версия стабилизирует положение вертолета при обычном полете и при полете в перевернутом положении (при полете в перевернутом положении это ограничивается горизонтальной стабилизацией (желтый), поскольку удержание позиции (зеленый) требует визуального канала между датчиком ССD и землей. Однако этого достаточно для осуществления зависания в перевернутом положении и акробатических воздушных маневров. Система включает подавление оптических помех для ситуаций, когда датчик ССD направлен в небо, однако в целях безопасности режим стабилизации должен всегда переключаться в перевернутом положении. Это особенно важно для полетов в закрытых помещениях, также для выполнения высокоскоростных круговых облетов и для полетов на довольно больших высотах. Дополнительные важные замечания содержатся в разделе «Советы по пилотированию», стр. 17. 

HeliCommand RIGID 
Если головка несущего винта не оснащена лопастной штангой (flybar), Вы должны использовать HeliCommand RIGID и активизировать режим RIGID. 
Если Вы этого не сделаете, Вы можете обнаружить, что зависание работает правильно, однако существует опасность повышенных скоростей вращения, которые могут привести к перегрузке внутреннего датчика с риском возникновения серьезных проблем в системе стабилизации! 
Ко всем функциям установки режима RIGID можно получить доступ через адаптер ПК; эти функции объясняются подробно в программном обеспечении установки HeliCommand, после того, как Вы выберите HeliCommand RIGID в качестве типа устройства. Если Вы не измените установку, используя адаптер ПК, HeliCommand RIGID ведет себя точно так же, как и HeliCommand 3D (стр. 15) 
HeliCommand Profi
Профессиональная версия HeliCommand предназначена для особо ценных моделей вертолетов, а также для промышленных вертолетов и коммерческих применений, таких как видеосъемка, фотосъемка и топографическая съемка и т.д. Устройство предназначено для обеспечения максимально возможной точности, оснащено важными дополнительными бортовыми приборами, а также другими функциями, включая вспомогательную оптику для обнаружения избыточного дрейфа, способность работы на больших высотах и повышенную стабилизацию по высоте. Более подробная информация содержится на сайте www.helicommand.com 
Краткие инструкции — основные положения 
Устройство максимально просто в настройке и эксплуатации. Однако, если Вы начинающий пилот вертолетов, крайне важно попросить друга, обладающего опытом пилотирования таких вертолетов, помочь Вам на начальном пробном этапе пилотирования, поскольку функции вертолета являются чрезвычайно сложными. Эта страница, а также все пункты, отмеченные восклицательным знаком «(», являются особенно важными и должны быть внимательно прочитаны даже профессиональными пилотами. 
Установка
• должно быть создано электрическое «земляное» соединение между хвостовой балкой, картером двигателя и шасси вертолета. 
• Чем выше в модели будет установлено данное устройство, тем более плавной будет стабилизация в позиционном режиме при полетах рядом с землей и тем больше будет установка усиления, которое Вы сможете безопасно использовать. 
• Пожалуйста, убедитесь, что устройство установлено вертикально, и при этом на линии датчик-земля нет никакой помехи, а также, что устройство надежно закреплено на модели! 
• Важные примечания по вертолетам с двигателем внутреннего сгорания и все подсказки по установке приведены на стр. 10. 
Передатчик
Все функции микширования для руля высоты, элерона и хвостового винта должны быть отключены: всегда устанавливайте режим одиночного сервопривода (Н1), поскольку HeliCommand предназначен для использования исключительно своего собственного встроенного микшера. 
Конфигурирование 
Устройство должно быть сконфигурировано таким образом, чтобы соответствовать Вашей модели и системе радиоуправления; эту настройку нужно провести только один раз (стр.12). 
Если стандартные установки по умолчанию соответствуют Вашей модели и Вашей системе радиоуправления (стр. 12), то эту установку можно не делать. 
( Перед первым полетом с использованием системы, важно проверить направление работы средств управления и направления датчиков по всем трем осям! (Стр. 15) 

Включение
При включении HeliCommand, он выполняет самотестирование (лампочка мигает 8 раз). В этот момент вертолет должен стоять горизонтально и его не следует трогать. 
Лампочка непрерывно мигаёт красным светом — сообщение об ошибке (стр. 4) 

Взлет 
(Не поднимайте модель в воздух, пока не убедитесь, что сервоприводы реагируют на команды от рычагов управления! Важно проверить средства управления, поскольку сервопривод газа или регулятор скорости будут реагировать на команды передатчика, даже если все остальные сервоприводы еще не принимают сигналов; это может происходить, потому что еще не закончено самотестирование или потому что была обнаружена ошибка.
Полет
Пожалуйста, всегда соблюдайте меры безопасности (Стр. 20). В частности, никогда не сводите глаз с вертолета, находящегося в воздухё, даже когда включен позиционный режим, поскольку случайный дрейф или помеха могут произойти в любое время без предупреждения.
• Пилотирование в закрытых помещениях: пожалуйста, прочитайте примечания на стр. 18. 
• Не пытайтесь пилотировать вертолет спиной вниз или выполнять акробатические воздушные фигуры пилотажа, если Вы используете версию 3А, см. стр. 19. 
• Модели без лопастной штанги могут быть стабилизированы только при использовании версии RIGID и только когда режим RIGID активирован, см. стр. 19. 
• Серьезные нагрузки, вибрация и старение в конце концов скажутся на точности системы, поэтому может потребоваться корректировка значений внутренней калибровки и значений температурных компенсаций для поддержания хорошей точности. Эта работа может быть проведена в любом сервисном центре ROBBE. 

Установка 
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(Электрическая земля. 
Электрическое «земляное» соединение должно быть установлено между хвостовой балкой, картером двигателя и шасси вертолета. Обратите внимание на то, что углепластик является электропроводящим материалом. Ременные передачи внутри хвостовой балки особенно опасны, поскольку они действуют как высоковольтный генератор. Если Вы будете игнорировать это, кабели, идущие вдоль хвостовой балки могут проводить искры (которые уводят сервоприводы в крайние положения). 
(Размещение на борту.
Чем выше расположение устройства на модели, тем более плавным будет эффект стабилизации в позиционном режиме на очень малой высоте и тем большее значение усиления Вы сможете безопасно использовать. Во многих моделях подходящим местоположением является одна из сторон сервопривода хвостового винта или — при использовании поставляемого в комплекте кронштейна установки — хвостовая балка, сервопривод хвостового винта, шасси или нос фюзеляжа. 
Поверхность установки должна быть твердой и не прогибаться, поскольку это может вызвать эффект резонанса. 
(Положение установки. 
Вертикальное. Датчик должен смотреть вниз. 
Любое из четырех возможных направлений может быть использовано. 
Отсутствие помех на линии видимости между датчиком и землей. 
Поперечное сечение конуса видимости представляёт собой квадрат с открытым углом 15°х15°. По этой причине Вы должны обеспечить наличие свободного от помех квадрата, расположенного вертикально под датчиком, длиной, как минимум, равной длине стороны. S = размер окна (15 мм) + [0,28* расстояние от окна] (см. рисунок). Проверьте, что луч видимости не перекрывается ни проводом антенны, ни каким бы то ни было другим элементом! 
Установка в закрытый фюзеляж. 
Вырежьте отверстие в фюзеляже (размер см. выше); как вариант, Вы можете не вырезать отверстие (отсутствие видимости для датчика) и работать без позиционного режима. В этом случае закройте окно датчика темной клейкой лентой. Если Вы это сделаете, то Вы сможете использовать только горизонтальный режим, а не позиционный режим. 
Установка устройства на сервопривод хвостового винта. 
Особенно при наличии маленькой модели имеет смысл установить устройство как можно выше для получения максимального расстояния до земли. Это означает как можно ближе к нижней части лопастной штанги, с безопасным запасом для максимального хода лопастной штанги. Установочный кронштейн, поставляемый в комплекте, часто можно закрепить на верхней части сервопривода хвостового винта. или на какой-либо другой опоре. Не используйте пенорезину под кронштейном, закрепляйте кронштейн жестко. Как вариант, прикрепите HeliCommand к корпусу сервопривода хвостового винта (при помощи пеноленты без использования установочного кронштейна). 
Установка устройства на хвостовой балке.
Закрепите установочный кронштейн на хвостовой балке, используя кабельную затяжку, крепко затянув ее. HeliCommand затем может быть закреплен на кронштейне путем нанесения двух полосок двусторонней пеноленты на заднюю часть устройства. По завершении тестового полета закрепите устройства против вращений относительно балки, используя UHU-hart или циано-акриловый клей. двусторонняя пенолента слишком мягка для этой цели. 
(Защита от вибрации.
Пожалуйста, обращайте особое внимание на защиту устройства от вибрации! Используйте мягкую самоклеющуюся пеноленту, но не используйте ее ко всей поверхности; вместо этого просто нанесите две очень узкие полоски по верхней и нижней кромкам задней панели. Это означает, что установочная поверхность по высоте должна быть, как минимум, такой же, как и сам HeliCommand. 
(Убедитесь, что HeliCommand не смещается или не расшатан, поскольку это может привести к тому, что модель примет наклонное положение в режиме автопилота, что сделает вёртолет неуправляемым. 
Удалите все следы масла, прежде чем прикреплять устройство. Мы рекомендуем обернуть HeliCommand тонкой резиновой полоской, чтобы исключить риск разбалтывания самоклеющейся пеноленты. 

Горизонтальное положение. 
Устанавливайте устройство как можно более вертикально, т.е. параллельно валу несущего винта! Электронная компенсация означает, что установка под углом будет заметна, только когда пилот выдаст команду на хвостовой винт. Миниатюрные вертолеты с особенно большими углами тангажа лопастей неизбежно зависают с бёлее ярко выраженным наклоном; это необходимо для противодействия более высокой тяги хвостового винта. Вы можете компенсировать этот наклон, используя адаптер ПК, или см. страницу 21: «Диагностика». 
(Замечания, касающиеся двигателей внутреннего сгорания. 
• Устройство должно устанавливаться как можно дальше от выхлопной трубы.
• Крайне важна эффективная защита от вибрации, поскольку невидимая вибрация, идущая от двигателя, может стать серьезной проблемой. Если Вы чувствуете, что устройство HeliCommand вибрирует при работе двигателя, даже несмотря на то, что оно было установлено в соответствии с указаниями по установке, мы рекомендует установить дополнительное средство, гасящее вибрацию. Для этой цели, как правило, хорошо подходит лента Velcro. Самым безопасным вариантом является металлическая пластина (алюминиевая толщиной З мм или стальная толщиной 1,5 мм), которая сначала крепится к HeliCommand, а затем полоски пены наносятся на эту пластину и установочную поверхность. Как вариант, Вы можете установить устройство в другое место, где вибрация не столь сильна. 
• Избегайте слишком интенсивной работы двигателя, если это не требуется, поскольку клубы дыма сбивают работу датчика. 
• Чтобы воспрепятствовать загрязнению, мы рекомендуем Вам установить защитную трубку или лучше куб под датчиком. Его внутренние габариты должны учитывать конус видимости. Окно следует регулярно чистить вплоть до самых краев. 
Соединения. 
Все современные системы радиоуправления содержат вертолетные микшеры, которые обеспечивают требуемое передвижение сервоприводов, например, движения наложенных друг на друга сервоприводов, необходимые для рычажной передачи трехточечного автомата перекоса. Однако при использовании HeliCommand микширование должно выполняться с использованием встроенного микшера данного устройства. По этой причине выбирайте, пожалуйста, немикшированную вертолетную программу сервоприводов на Вашем передатчике, с тем, чтобы только один сервопривод перемещался при перемещении любого рычага управления на передатчике в любой плоскости. Добившись этого, Вы можете начинать подключать систему. Если Вы не уверены, как устанавливать систему радиоуправления, пожалуйста, уточните это у производителя передатчика. Как вариант, если кривая газа не требуется, выберите стандартную (базовую) программу вместо вертолетной программы. Это также гарантирует, что сигналы от ползунковых переключателей и обычных переключателей вспомогательного канала также передаются без какого-либо микширования. 

Внимание! Если вы используете автомат перекоса Н4, адаптор ПК вам необходим. 
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• Модуль радиоуправления (с кабельным распределителем), поставляемый в комплекте, должен быть подсоединен между приемником и сервоприводами. Его можно подсоединить к приемнику, используя Velcro или двустороннюю ленту.
• При использовании удлинителя проводов к основному устройству необходимо использовать ферритовое кольцо с тремя оборотами провода ближе к  устройству.
• Вы должны подключить к приемнику, как минимум, входы элерона, руля высоты и общего шага. 
• Пилотные (PILOT) и вспомогательные (AUX) соединения являются факультативными. Подсоедините эти кабели к выходным разъемам приемника, на которые назначены соответствующие средства управления передатчика (ползунковые или обычные переключатели) Вашей системы радиоуправления. 
• HeliCommand включается, когда Вы включаете приемник. 
• Неиспользуемые входные кабели можно убрать, обернув на 180 градусов  и подключив их к неиспользованным разъемам на приемнике или модуле радиоуправления. 
• Чтобы воспрепятствовать загрязнению свободного разъема на HeliCommand закройте его клейкой лентой.
Настройка.
После установки системы или внесения изменений в передатчик, HeliCommand должен быть настроен (только один раз) на работу с данной моделью и передатчиком, если только Вы не хотите оставить везде установки по умолчанию: например, передатчик Robbe-Futaba, модель вертолета Spirit Li, или аналогичный тип с тем же направлением вращения несущего винта. 
Важно: важно проверять датчики и направления работы средств управления перед первым запуском модели (стр. 15)! 
Факультативные средства установки: 
а) Использование кнопки SET: как описано выше, для сервоприводов автомата перекоса числом до 3 штук 
Ь) Использование адаптера ПК: в этом случае требуются только шаги с B по D. 

Затем посмотрите установочное программное обеспечение, начните со считывания данных из HeliCommand. Это необходимо, если Вы используете рычажную передачу автомата перекоса Н4.

Вертолеты с электродвигателем.
Отключайте двигатель привода, чтобы он случайно не включился; как вариант, подключайте приемник к отдельному аккумулятору! 
А) Сброс на заводские установки.
Производит сброс устройства в состояние по умолчанию; стирает все установки, включая те, что доступны только при использовании адаптера ПК. Включите HeliCommand при нажатой кнопке SЕТ, затем удерживайте кнопку нажатой во второй раз в течение, как минимум, пяти секунд до тех пор, пока лампочка не станет попеременно мигать то красным, то зеленым цветом. 
В) Установка передатчика.
Все функции микширования автомата перекоса должны быть постоянно выключены. Установите на передатчике величину хода руля высоты и элерона а 100%. Можно установить значения для экспоненты. Передатчики с нормой 1,6 мс (Мультиплекс) должны быть установлены в режим UNI. При использовании встроенного гироскопа стабилизации курса, все микшеры хвостового винта на передатчике должны быть отключены. 
С) Калибровка нейтральных точек передатчика.
• Установите рычаги передатчика в нейтральное положение, общий шаг на минимум, триммеры в нейтральное положение, или, если Вы уже совершили пробный полет на вертолете, используя HeliCommand, и установили только небольшие значения триммера, оставьте триммеры без изменения. 
• Удерживайте нажатой кнопку SЕТ в течение одной секунды, пока лампочка не загорится зеленым цветом, затем отпустите кнопку и выключите устройство. Вот и вcё. (Если лампочка загорается красным цветом, см. стр. 4). 

Процесс калибровки можно повторять в любое время. Теперь HeliCommand «знает» сигналы, которые соответствуют команде «нейтральное и стационарное положение». По этой причине калибровка должна всегда повторяться, если Вы значительно перемещаете триммеры передатчика. На сам триммер процесс калибровки не влияет. По этой причине оставьте триммеры в покое, после того как устройство «обучилось» установкам; Вам необходимо будет корректировать их, если Вы будете осуществлять изменения во встроенном микшере устройства. При использовании опции автоматического триммера, триммеры передатчика никогда не следует использовать; Вы можете просто оставить триммеры руля высоты и элерона в нейтральном положении. 
D) Конфигурирование HeliCommand.
Механические системы вертолета (нейтральное положение автомата перекоса и хвостового винта) должны быть скорректированы, как минимум, приблизительно. Процесс калибровки может работать должным образом только в том случае, если входные кабели и сервоприводы правильно подключены и если любые функции микширования на передатчике полностью отключены. Если Вы сомневаетесь в правильности подключения, подсоедините сервоприводы напрямую к приемнику и убедитесь, что каждый сервопривод реагирует только на одну функцию рычага управления. Вы должны просто пройти через следующие шаги: 
Вызов режима установки.
Калибровка нейтральной установки передатчика (см. пункт С) выше), но удерживая кнопку SЕТ в течение, как минимум, трех секунд до те пор, пока лампочка не начнет мигать зеленым цветом. Это одновременно стирает внутренние значения автоматического триммера. Сервоприводы теперь не будут работать, или будут работать отлично от нормального режима, в соответствии с этапом процедуры установки. 
Установка и сохранение значения для каждого шага (1-5) Выполняется с использованием действий рычагов, описанных ниже, с продолжительным нажатием кнопки SЕТ. 
Изменение шага установки. 
На текущий шаг (1-5) указывает мигающий номер. Когда Вы вызываете режим установки, появляется сначала шаг 1. Нажмите на короткий момент кнопку SЕТ для перехода на следующий шаг без изменения установки; это также переводит Вас обратно с шага 5 на шаг 1. Вы можете повторять установка сколь угодно часто, используя данный метод. Однако для процедуры начальной установки, пожалуйста, пройдите через все шаги по порядку, как описано ниже. 
Выход из режима установки. 
Это можно сделать в любое время просто путем выключения системы, 

Шаги настройки 
1) Обучение направлению работы рычага управления - 
• В режиме установки лампочка мигает зеленым цветом с регулярными интервалами. Проверьте, что любая система электропитания отключена. 
• Удерживайте, нажатой кнопку SЕТ и переместите средства управления передатчика на полный ход (в любом порядке), не отпуская при этом кнопку: 
Вправо - элерон, вниз - руль высоты, хвост вправо (хвостовой винт), затем снова в нейтральное положение; общий шаг на максимум и оставьте его на этом значении. Теперь отпустите кнопку. С этого момента Вы не должны изменять направление какого-либо канала в передатчике (за исключением намеренного реверсирования общего шага). 
2) Направление движения сервопривода, «общий шаг» - - 
Лампочка должна мигнуть дважды (нажмите, если необходимо, на короткое время кнопку 
SЕТ, для перехода к соответствующему шагу). Если теперь Вы увеличиваете установку 
рычага общего шага, автомат перекоса должен подниматься строго вертикально, без наклона. Теперь Вы можете выбрать правильное значение из десяти возможных опций, путем перемещения рычага элерона в одну из сторон. Сохраните правильную установку путем длительного нажатия на кнопке SЕТ (> 1 секунды, до тех пор, пока лампочка не промигает 3 раза). 
3) Направление движения сервопривода, «тангаж» - - -
Лампочка должна мигнуть три раза (если необходимо, нажмите на короткое время кнопку SЕТ). Рычаг руля высоты должен теперь отклонять автомат перекоса равномерно, не изменяя его высоту. Теперь Вы можете выбрать правильное значение из десяти возможных опций, отрабатывая движение вперед-назад путем перемещения рычага элерона в одну из сторон. Сохраните правильную установку путем длительного нажатия на кнопке SЕТ (> 1 секунды, до тех пор, пока лампочка не промигает 4 раза). Если направление хода элерона неправильно, соединения сервоприводов перепутаны, или система была неправильно «обучена» направлениям работы элерона и руля высоты; повторите данную часть процедуры и попробуйте снова. Если автомат перекоса не находится в горизонтальном положении, скорректируйте на данном этапе механическую 
рычажную передачу. 
4) Направление движения сервопривода, «хвостовой винт». - - - -
Лампочка должна мигнуть четыре раза (если необходимо, нажмите на короткое время кнопку SЕТ). Теперь выберите правильное направление движения сервопривода рулевого винта путем перемещения рычага руля направления в любую сторону: при перемещении рычага рулевого винта вправо, нос вертолета должен переместиться вправо, т.е. хвостовой винт должен «дуть» вправо. Теперь Вы можете скорректировать нейтральную точку, поскольку стабилизация курса отключена в Шаге 4. Проверьте установку и сохраните ее путем длинного нажатия кнопки SЕТ (> 1 секунды). 

5а) Установленное положение (направление датчика) и направление вращения 
винта - - - - - (
Лампочка должна мигнуть пять раз (при необходимости, нажмите на короткое время кнопку SЕТ для перехода к соответствующему шагу). Теперь HeliCommand необходимо знать его установленную ориентацию, т.е. смотрит ли его круглая сторона вправо, влево, вперед или назад. Запрограммируйте это путем перемещения рычага элерона или руля высоты в соответствующую сторону автомата перекоса, затем нажмите на продолжительное время (более 1 секунды) нажмите кнопку SЕТ, когда направление наклона будет правильным. 
5б) Направление вращения несущего винта 
В шаге 5 переместите рычаг хвостового винта в том же направлении, что и направление вращения несущего винта (если смотреть сверху) и запомните это положение при помощи кнопки SЕТ (удерживать нажатой более 1 секунды). 
Завершение установки 
Включите систему снова и проверьте рычаги управления. Установите любые сокращения хода на передатчике, чтобы предотвратить механический сбой, и установите правильный диапазон общего шага (поскольку величины шаги могут быть отныне отличны от тех значений, которые были установлены при использовании микшера передатчика). Любые серьезные сокращения хода должны быть установлены в HeliCommand с использованием адаптера ПК. Автомат перекоса теперь должен находиться в горизонтальном положении, если нет, скорректируйте его на данном этапе. Грубо говоря -  это будет точка в середине диапазона общего шага, где все выходные рычаги сервоприводов находятся одновременно в нейтральном положении. Если нет, отвинтите выходные рычаги и поставьте их в правильном положении. Для точной настройки скорректируйте тяги. Окончательная корректировка также возможна при использовании триммеров передатчика; если Вы сделаете это, используйте кнопку SЕТ, с тем чтобы HeliCommand снова «обучился» им. 
Активизируйте режим RIGID (используя ПК), если Вы используете данную систему в вертолете без лопастной штанги. 
( 
Для передатчиков, имеющих несколько режимов полета (flight modes) важно задать идентичные значения триммера для всех режимов полета, когда активируется HeliCommand! Это особенно важно в режиме RIGID.
(
Перед использованием системы в вертолете без лопастной штанги, пожалуйста, обратите внимание на то, что крайне важно активировать режим RIGID (используя ПК). Стабилизация поддержки положения в пространстве («гироскоп курса») поддерживает однажды установленный угол наклона и не дает модели осуществлять взмывание при сильном ветре  при условии, что система управления вертолетом достаточно мощна для обеспечения корректирующего действия. Вы можете наблюдать данную функцию на автомате перекоса, поскольку он останется в том наклонном положении, в которое Вы его установили. В зависимости от установки, требуется следить за тем, чтобы автомат перекоса случайно не был установлен на слишком большой угол (через медленный дрейф или случайное движение) и чтобы усиление RIGID не было установлено на слишком высокое значение. 

( 
HeliCommand  должен использоваться для управления вертолетами без лопастной штанги только с включенным режимом RIGID. В противном случае существует риск выработки слишком высокой скорости работы элерона/руля высоты; это может привести к внутренней перегрузке датчиков, что в свою очередь весьма негативно скажется на горизонтальном и позиционном режимах! 
 
Стабилизация RIGID может быть активирована при помощи ПК. 
Существуют следующие доступные варианты: 
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Режим [OFF] 
Соответствует HeliCommand 3D. Не подходит для вертолетов без лопастной штанги. 
Режим [FIX] 
Активизирует постоянно функцию RIGID, в дополнение к горизонтальному и позиционному режиму. 
Особенное внимание следует уделять усилению RIGID, поскольку Вы не можете уменьшить его в этом режиме в ходе полета, используя пилотный канал, а слишком большие значения могут вызвать крен или колебательные движения. Корректировка здесь доступна только через установку «усиление чувствительности» в ПК (не через установку «пилотный канал по умолчанию»). 
Режим [FADER] 
Отключает горизонтальный и позиционный режим; управление происходит как с обычным вертолетом. По обеим сторонам пилотного канала (ползунковый переключатель передатчика) только стабилизация RIGID накладывается симметрично до максимального значения для усиления RIGID, которое может быть получено через ПК. В центральной точке ползункового переключателя усиление («гироскопа курса» одинаково для руля высоты и элерона) уменьшается на 33%. Этот режим подходит для поиска оптимальной установки. Если пилотный канал не подключен, значение пилотного канала представляет собой значение по умолчанию, установленное ПК в закладке «автопилот».
Первый полет 
( Перед первым полетом Вы должны провести проверку датчиков и средств управления для всех направлений датчиков 
• Нейтральная установка, чувствительность к направлениям для движения всех рычагов управления и сервоприводов 
• Пилотный канал и (если используется) кнопка автоматического триммера: 
проверьте по лампочке (перед проверкой автотриммера, пожалуйста, установите общий шаг на минимум. Это. не позволит каналу триммера выполнить (слепое) .. действие трйммера, при этом позволяет лампочке отобразить запуск автотриммера. 
• ( Все три направления датчиков. Любой датчик, работающий в iеправильном направлении, приведет к падению вертолета. Установите стабилизацию в «желтый» режим и на короткое время переместите модель рукой туда-сюда по всем трем основным осям: наклон вбок, наклон вперед и вращение. На каждое движение 
соответствующие сервоприводы должны реагировать противоположным действием: автомат перекоса должна пытаться остаться в горизонтальном положении, передние поверхности лопастей хостового винта должны перемещаться в направлении противоположном движению хвоста. 
• Выполните проверку рабочей дистанции со свернутой антенной передатчика.
Пробный полет
Если Вы начинающий моделист, мы рекомендуем Вам попросить друга-моделиста, обладающего опытом пилотирования вертолета, для проверки установок и помощи Вам при первом полете. 
Примечания по триммированию: см. страницы 12+30. 

Вертолеты с двигателем внутреннего сгорания: тест на вибрацию 
Серьезная вибрация или резонанс корпуса могут вызвать серьезные проблемы для правильной работы датчика; в этой связи требуется выполнить три проверки: 
1) Положите руку на корпус устройства HeliCommand и проверьте, вибрирует ли он.  
2) Перед взлетом переключитесь в «желтый» режим и проследите, остается ли автомат перекоса в горизонтальном положении на всех скоростях вращения. 
3) Осуществите взлет в начале в режиме «OFF», затем включите автопилот только на короткое время и затем снова выключите его в целях безопасности. Если возможно, повторите это на различных скоростях работы двигателя. 
Если возникнут проблемы, пожалуйста, см. примечания по установке на стр. 11. 
При взлете( - 
Перед взлетом вертолет должен стоять в максимально возможном горизонтальном положении. Если перед полетом Вам необходимо удерживать вертолет спиной вниз или под крутым углом, выключите HeliCommand, затем снова включите перед взлетом. (При позиционировании под углом, гравитационные силы действуют перпендикулярно валу несущего винта, что не происходит в обычном полета, и эти силы могут оказать негативное влияние на работу датчиков.) - 
Проверка средств управления перед каждым полетом( 
Управляемость и нейтральное положение качающейся шайбы следует также проверять с включенным автопилотом. Никогда не запускайте модель, пока сервоприводы не будут перемещены в правильное положение! 
Установка усиления( 
Начинайте тестовый полет с уменьшенным значением усиления! Не все вертолеты смогут выдерживать установки выше 65% в обоих режимах, поскольку могут возникнуть серьезные колебательные движения, в зависимости от типа и высоты установки устройства. Это особенно характерно, если расстояние между датчиком и землей очень мало (< 0,5 м). Оптимальное положение (ползункового переключателя) следует опробовать при тестовом полете. 
Установите усиление таким образом, чтобы оптимальная стабилизация достигалась в «зеленом» позиционном режиме на высоте более 0,5 м. 
Если возникнет колебание, уменьшите усиление. Если возникнут неконтролируемые дрейфы, увеличьте усиление. При наличии гироскопов хвостового винта обычно усиление устанавливают жестко до границы колебания, однако это не требуется при пилотном канале HeliCommand. «Более мягкие» установки выглядят в полете лучше, поскольку напрямую на траекторию полета модели оказывают не такое сильное влияние спонтанные управляющие действия автопилота. 
Если Ваш вертолет чрезвычайно плохо реагирует на команды или слишком юркий, возможно,  Вам потребуется оптимизировать стабилизирующий эффект путем использования вспомогательных установок, которые доступны через адаптер ПК.
( При высокоскоростных полетах HeliCommand только медленно самостоятельно тормозит модель. Это означает, что если Вы обходите автопилот, выдавая мощные команды управления (см. стр. 19), Вам необходимо будет активно управлять вертолетом. Пожалуйста, обратите внимание на то, что величина переменной опции «свободный ход» может быть установлена с использованием адаптера ПК. 

Триммирование 
Если автоматический триммер не используется, то лучше изначально установить триммеры с выключенным автопилотом. После этого и всегда, когда позиции триммера передатчика были значительно изменены, установка нейтрального положения передатчика должна быть перекалибрована с использованием кнопки SЕТ (см. стр. 11). 
Первые несколько секунд после взлета, точность системы стабилизации снижается, однако точность автоматически повышается через десять секунд полета. 
По этой причине при активном автопилоте, следует выждать какое-то время и не устанавливать триммер немедленно. В большинстве случаев триммер после этого не нуждается в повторной корректировке. Если триммер отличается при стабилизации и без стабилизации: установка нейтрального положения передатчика нуждается в перекалибровке (стр. 11) 
С автоматическим триммером 
Просто нажмите кнопку автоматического триммера на передатчике, вне зависимости от режима стабилизации, который Вы используете. Вертолет должен был перед этим находиться в состоянии стабильного полета в течение приблизительно восьми секунд. Триммер всегда ссылается на нейтральное положение передатчика, откалиброванное в устройстве HeliCommand. По этой причине нет возможности скорректировать триммер элерона и руля высоты на передатчике одновременно (действительно, Вы можете заклеить лентой ползунковые переключатели триммеров!). Однако, если Вы все же сместите их, новым значениям следует снова прописаны в системе в качестве нейтральной установки передатчика (стр. 11), прежде чем снова использовать кнопку автоматического триммера.
Триммирование хвостового винта вертолета 
Ползунковый переключатель триммера передатчика используется только для корректировки стационарного положения сервопривода, в режиме стабилизации курса, а затем переключатель оставляется в этом положении; эту корректировку можно осуществлять на земле. Если Вы не используете «автоматический триммер», мы рекомендуем дополнительно осуществлять механическое триммирование хвостового винта с выключенным режимом стабилизации курса, поскольку это позволит избежать различий в значениях триммеров, когда Вы переключаетесь между режимом стабилизации курса и нормальным режимом. Если дрейф датчика происходит вследствие колебаний температуры или после длительного периода работы, от этого можно избавиться путем повторного включения устройства. (Не используйте автоматический триммер для этого; это только корректирует центральные положения сервоприводов.) 

Подсказки по пилотированию 
Взлет и посадка 
Вы можете включить автопилот до взлета или во время полета. 
Важно: никогда не устанавливайте усиление выше, чем оптимальное значение, 
установленное при пробном пилотировании. 
Зависание 
Эффект позиционного режима сильнее, когда вертолет летит рядом с землей. С другой стороны HeliCommand дает Вам больше свободы для свободного перемещения на больших высотах. 
Если Вы новичок, начните с пилотирования на высоте приблизительно 0,5-1,5 м, в любом случае это та высота, на которой легче всего учиться. Если Вы пилотируете модель на большей высоте и сталкиваетесь с проблемами, самое безопасное направление для того, чтобы избежать проблем, поднять модель выше. Позиционный режим эффективен до высоты около З метров в спокойных условиях до 1 метра, при ветреных условиях. Горизонтальный режим эффективен в любом режиме. Эффект стабилизации работает хорошо только при полете вертолета. 
Если вертолет стоит на земле с вращающимся винтом, управлять им следует вручную! (
Величина хода средств управления(
Автопилот можно обойти вручную, даже если усиление установлено на максимум; автопилот обходится, если Вы перемещаете на передатчике средства управления элероном или рулем высоты за 50%. (При нейтрализации средств управления элероном и рулем высоты автопилот снова становится активен немедленно.). Если Вы новичок в пилотировании, мы рекомендуем Вам управлять Вашей моделью небольшими отклонениями рычагов управления и установить на передатчике экспоненту! 
Если Вы уменьшите ход на передатчике (Двойные Расходы), то это может привести к отключению функции ручного перехвата управления. По причине безопасности Вы должны оставить какое-либо средство обхода системы, этого можно добиться путем одновременного уменьшения пилотного канала. Если в Вашем передатчике имеется несколько режимов полета (фаз), Вы можете предустановить пилотный канал на различные значения, используя программирование режима полета. Если Вы желаете навсегда уменьшить ход средства управления, мы рекомендуем Вам выполнить изменения в HeliCommand, используя адаптер ПК. 
В ходе высокоскоростного полета HeliCommand будет только самостоятельно тормозить модель. Это означает, что если Вы обойдете автопилот путем выдачи мощных - команд управления, Вам необходимо будет управлять вертолетом активно для его замедления, т.е. Вы не должны выполнять подобные маневры, если Вы не будете уверены в требуемых командах управления. 
Эффект оптического датчика 
Позиционный режим работает совершенно без видимого горизонта; вот почему он также 
работает должным образом рядом с деревьями и т.д. 
Если Вы пилот-новичок, лучше ограничиться полетами над нормальными поверхностями 
(трава, гравий и т.д.). Это должно обеспечить постоянный максимальный стабилизирующий эффект. ( 
Пилотирование в темноте или полет над оптически ровными поверхностями (вода, снег, крыши домов, гладкий неузорчатый пол внутри помёщений и т.д.) ( 
В этих случаях, то есть когда оптический датчик земли не может обнаружить достаточного контраста, активен будет только горизонтальный режим, даже если устройство установлено в «зеленый» (позиционный) режим. Короткие контрастные прерывания компенсируются интеллектуальным программным обеспечением и будут не заметны для пилота. Однако, если контраст будет слишком низким в течение продолжительного периода времени, оставшиеся приборы автоматически начнут играть стабилизирующую роль; если это произойдет, Вы должны следить за положением вертолета и, при необходимости, корректировать его, слегка отклоняя рычаги управления. Если Вы собираетесь пилотировать вертолет в условиях, указанных выше, в целях безопасности Вы должны сначала выбрать «желтый» горизонтальный режим. Если Вы не уверены, проверьте контрастность, как описано ниже. 
Пилотирование внутри помещений 
Используйте «желтый» режим. «Зеленый» режим не должен использоваться, если только Вы не проверите контраст пола с различных расстояний (См. ниже) и не ограничитесь полетом в обычном положении (в «зеленом» позиционном режиме никогда не следует в закрытых помещениях выполнять полеты в перевернутом положении. — даже с использованием HeliCommand 3D!
Проверка контрастности 
В «зеленом» позиционном режиме лампочка будет мигать, предупреждая Вас о том, что контрастность или яркость не достаточна; это означает, что HeliCommand автоматически переключился в «желтый» горизонтальный режим. Вы можете проверить это рядом с землей и на различных расстояниях над землей. 
Кроме того, отклик датчика можно отслеживать, установив «зеленый» позиционный режим и водя рукой под HeliCommand на расстоянии приблизительно 30 см. 

Версии и применении 
HeliCommand 3А 
Это базовая версия, которая не подходит для выполнения акробатических воздушных 
пируэтов и трехмерных маневров. 
HeliCommand 3D и RIGID спроектированы специально для такого типа пилотирования! 
HeliCommand 3D и выше 
Для короткого пилотирования в режиме 3D (одиночные поворотные маневры) можно оставить включенным «желтый» горизонтальный режим для обеспечения поддержки. Этот режим обеспечивает стабилизацию при нормальном полете или при полете в перевернутом положении. Вы можете обойти данную стабилизацию вручную. Степень ручного управления может меняться при использовании пилотного канала, а также доступен широкий диапазон дополнительных средств корректировки с использованием адаптера ПК. Одним из конкретных применений является переключение между положительным или отрицательным зависанием. Стабилизация также может быть включена для использования в качестве «аварийной кнопки», но следует учесть в этой связи следующие моменты: 
3D маневры 
для быстрых 3D маневров с несколькими последовательно выполняемыми бочками, мертвыми петлями и т.д., даже HeliCommand 3D должен быть предварительно выключен (красный), и снова включен не ранее, чем через 15-20 секунд после завершения маневра. То же самое применяется к нескольким поворотам на вертикали, поскольку он могут затронуть горизонтальное обнаружение нейтрального положения при определенных обстоятельствах. 
HeliCommand RIGID
Активация режима RIGID с использованием адаптера ПК минимизирует влияние порывов ветра и вэмывания при полете против ветра или на большой скорости. В этом режиме возможны неограниченные акробатические маневры и 3D пируэты, при этом выполнять их можно с превосходной точностью. 
При включении горизонтальной или позиционной стабилизации, то же самое применяется, как указано для HeliCommand 3D, см. выше.
Примечания: 
• При полете над высокой травой, редкой листвой и т.д. в интересах безопасности лучше летать достаточно высоко, поскольку предметы, перемещающиеся в нисходящем потоке винта могут негативно повлиять на позиционный режим, либо переключиться в горизонтальный «желтый» режим. 
• Если модель подвержена быстрой смене температуры, пожалуйста, выждите, как минимум, пять минут для того, чтобы система установилась перед включением, и не используйте систему при температуре ниже -5°С или выше +50°С. (Если стабилизация выключена, систему можно использовать при температуре от -10°С до +50°С). Лучше всего включать систему непосредственно перед взлетом, а затем оставить вертолет в горизонтальном положении, т.е. не прикасаться к нему. 
• При обнаружении дрейфа после вращения хвостового винта на 90°... 180°, можно оптимизировать установленное положение в модели (См. раздел диагностики). 
• Не используйте систему в дождь — существует опасность короткого замыкания! 
Для опытных пилотов: разница в пилотировании 
• Выключите стабилизацию перед выполнением переворотов на вертикали, поскольку, естественно, система в этом случае попытается вернуть вертолет в горизонтальное положение. 
• Используйте «зеленый» позиционный режим только для зависания и для медленных полетов рядом с землей! 
• для наклона вертолета под большими углами, например, для торможения на высокой скорости, Вам необходимо будет сильнее отклонять рычаги управления, чем в ситуации, когда Вы не используете стабилизацию. Для авторотации: уменьшите усиление. 
• для выполнения плавных поворотов, удерживайте номинальный угол крена при помощи элерона, в противном случае вертолет попытается завалиться вправо. 
Диапазон применений 
Система предназначена для облегчения управления моделями вертолетов, используемыми пилотами-моделистами. 

Внимание: Устройство не предназначено для пилотируемых машин или для военных целей. Нарушения строго запрещены; нарушения этого правила будут преследоваться как нарушение лицензии. Модельные версии HeliCommand 3А, 3D, и RIGID не подходят для использования в застроенных районах, рядом со зданиями или над ними или рядом с объектами. 
Для профессиональны применений, таких как фотографирование (видеосъемка) топографическая съемка и т.д. всегда следует применять HeliCommandProfi. См. стр. 7. 
Меры безопасности 
Термин «автопилот» не означает, что модель летает полностью автоматически! Как и при пилотировании обычных моделей вертолета следует уделять большое внимание практике при использовании данного продукта. Никакой автопилот не может полностью снять опасность эксплуатационных ошибок. Можно даже сказать, что риски при использовании автопилота выше, поскольку легкость управления приводит к тому, что пилот становится небрежным при управлении вертолетом, или к тому, что малоопытные пилоты пилотируют вертолет в ситуациях, когда они не могут восстановить управление в случае возникновения технической ошибки. 
Технические приборы могут отказать, а вертолет, оснащенный автопилотом содержит больше элементов, которые могут сработать неправильно. Как всем известно, приборы, обеспечивающие полет, не застрахованы от сбоев. В интересах безопасности пилот никогда не должен полностью полагаться на систему стабилизации, а пилоты должны всегда принимать все требуемые меры безопасности.
Мы рекомендуем 
• Всегда держите Вашу модель на безопасном расстоянии от людей и объектов и пилотируйте модель осторожно. 
• Не следует недооценивать энергию, содержащуюся во вращающихся лопастях несущего винта. для пилотирования крупных моделей в целях тренировки мы рекомендуем использовать площадки, огороженные защитной сеткой или футбольными воротами, которые имеются во многих местах, предназначенных для моделистов. 
• Если Вы новичок, попросите пилота-моделиста, обладающего опытом запуска вертолетов помочь Вам и дать свои советы - особенно во время пробного облета новой модели или первой установки HeliCommand. 
• Устанавливайте уровень стабилизации, отвечающий условиям окружающей среды. Всегда используйте автопилот таким образом, чтобы в полете Вы могли переключить его в ручной режим, или, по крайней мере, блокировать его работу в аварийной ситуации. 
• Всегда пилотируйте модель на специализированных предназначенных для пилотирования моделей площадках, вдали от жилых кварталов и мест большого скопления людей, а также соблюдайте требования закона. 
• Запускайте модель в стороне от радиолокационных станций, мачт радиопередатчиков и других потенциальных источников радиопомех. 
• Страховка третьих сторон во многих местах является основополагающей при пилотировании летающей модели. 
• Никогда не спускайте глаз с Вашего вертолета во время его пилотирования. 
• Если Вы кому-либо передадите данное изделие, сообщите новому владельцу данные предупреждения. 
Отказ от ответственности 
Для установки, настройки и эксплуатации автопилота и самого вертолета требуются специальные знания и навыки. Ошибки и небрежность могут привести к несчастным случаям, которые могут вызвать серьезные увечья, порчу собственности или дорожно-транспортные происшествия. Поскольку производитель и продавец не могут гарантировать правильного и компетентного соблюдения Вами всех правил обращения с данным изделием, мы можем лишь уведомить Вас о возможности возникновения этих опасных ситуаций. Мы отказываемся от ответственности за любой ущерб, возникший в результате использования наших изделий, проблем с установленными приборами и вследствие потери радиоканала, если только подобный отказ не нарушает требования законодательных актов.
Гарантия 
Мы даем 24-месячную гарантию на данное изделие. Кассовый чек, который был выдан Вам при покупке изделия служит доказательством даты начала и окончания гарантийного периода. Любой ремонт, осуществляемый по гарантии, не продлевает гарантийный период. В период действия гарантийного периода мы будем бесплатно исправлять любые функциональные дефекты, дефекты материла или производства. Мы не будем рассматривать никакие дополнительные претензии, например, иски о косвенном ущербе. Товар должен направляться к нам предоплаченным; мы оплатим обратную доставку. Мы не будем принимать посылки без предоплаченных почтовых расходов. Мы не несем ответственность за повреждение или потерю Вашей посылки при транспортировке, мы рекомендуем Вам застраховать Вашу посылку, чтобы покрыть этот риск. 
Следующие требования должны быть выполнены, чтобы мы приняли к обработке Вашу заявку на гарантийное обслуживание: 
• Вы должны направить нам чек вместе с изделием 
• Вы должны были эксплуатировать изделие в соответствии с инструкциями по эксплуатации 
• Вы должны были использовать рекомендованные источники питания и оригинальные аксессуары фирмы Robbe. 
• На изделии не должно быть повреждений, вызванных влагой, несанкционированным вмешательством, избыточным напряжением, нагрузкой или механическим давлением. 
• Пожалуйста, приложите краткое, но точное описание проблемы, чтобы мы могли быстрее определить дефект. 

Диагностика 
Сервоприводы не двигаются 
См. стр. 4 «Светодиодные индикаторы» 
Дрожание или колебание в позиционном режиме, особенно рядом с землей 
• Уменьшите усиление позиционного режима 
• Положение установки слишком низкое? - 
Установите устройство как можно выше, см. стр. 9 
• Постарайтесь увеличить ПК-установку хода элерона и руля высоты и усиления чувствительности по горизонтали. 
Вертолет нестабилен в позиционном режиме, особенно на большой высоте 
• Грязное окошко датчика? 
Защищайте окошко от выхлопных газов (для моделей с двигателем внутреннего сгорания), осуществляйте регулярную чистку. 
• Низкоконстрастная поверхность земли, например, снег, гладкий асфальт, вода? 
Переключитесь в горизонтальный режим. 
• Триммер не был обучен правильно? См. стр. 17. 
• Еще увеличить усиление? Через пилотный канал или ПК 
• Плотные облака или выхлопные газы в луче видимости? (См. первый параграф на стр. 9, «установка») 
• Большое количество опадающей листвы или высокой травы и т.д., движущейся в нисходящем потоке винта? 
Переключитесь в горизонтальный режим 
Положение в полете не стабильно в позиционном и горизонтальном режимах 
• Вибрация (видимая или невидимая), действующая на корпус или большой резонанс корпуса (особенно в случае двигателей внутреннего сгорания)? 
См. Установка — двигатели внутреннего сгорания. 
• двусторонняя пенолента не наложена двумя узкими горизонтальными полосками? 
См. стр. 9.

Несоответствия в значениях триммеров при использовании стабилизации и без нее 
• После взлета точность стабилизации автоматически повышается в течение нескольких секунд полета. 
• Триммеры передатчика переместились? 
Заново откалибруйте (задайте) установку нейтрального положения. 
• Значительные колебания температуры? 
дайте устройству акклиматизироваться в течение пяти минут, затем снова включите его. 
• Значительная вибрация? 
См. «Положение вертолета в полете не стабильно» Стр. 22 
Автоматический триммер работает не точно 
• Вы перемещали триммеры на передатчике? 
См. стр. 17. Либо перекалибруйте триммер, либо не касайтесь триммеров передатчика. 
Дрейф после виляния хвостового винта 
• Устройство не было установлено строго вертикально; легкий вертолет с высоким углом тангажа лопастей? 
Проведите оптимизацию, выполнив поворот вправо на 90° из положения зависания со стабилизацией установленной в «желтый» режим. Если вертолет находился в стационарном положении перед выполнением четверть-пируэта, но всегда после этого дрейфует в определенном направлении, то можно оптимизировать место установки устройства. Если модель дрейфует под углом влево/вперед (относительно нового положения), наклоните HeliCommand дополнительно влево; поступите наоборот, если вертолет дрейфует вправо/назад. Если модель дрейфует вправо/вперед, наклоните HeliCommand слегка вперед; поступите наоборот, если вертолет дрейфует влево/назад. 
Полет в перевернутом положении: 
Отклонение от центра бочки при зависании спиной вниз или после переключения обратно. Оптимизируйте установку «компенсация наклона нейтрального положения» (используя адаптер ПК; см. Установочное программное обеспечение ПК). 
Дрейф после акробатических маневров (поворотов на вертикали, бочек и т.д.) 
Используется HeliCommand 3А? 
Не подходит для перевернутого полета или положений под крутым углом в полете 
Перейдите на 3D 
• Используется внешний гироскоп хвостового винта и скорость вращения (по углу рыскания) > 400°/секунду? 
Уменьшите скорость вращения (стр. 14) 
• Выполнили серию полных оборотов, таких как повороты на вертикали, бочки или петли? 
См. примечания на стр. 19! 
Сервопривод хвостового винта не находится в центре 
• Использовался ли недавно внешний гироскоп? 
Сотрите значения автоматического триммера. 

Технические характеристики 
Рабочее напряжение: 4,8.. .6 Вольт (4..5 NiCd) 
Потребление тока: 55 мА (при 5 В) 
Габариты: 55х35х22,5 мм 
Вес с кабелями: 33 г. 
Температурный диапазон: от -5°С до +50°С 
в отключенном режиме: от -10°С до +50°С 
Микшер вертолета: Н1/ Н2/ H3 / Н3(140°)/ Н4 / Н4 (+45°) 
Модуль радиоуправления, подходящий для использования с: 
Robbe-Futaba РРМ / РСМ 1024 / РСМ G3 модуляция . 
Graupner/JR РРМ 8, РРМ 12, SРСМ модуляция 
МРХ РРМ8, РРМ12 с модуляцией UNI 
и все остальные передатчики со стандартной нейтральной позицией 1,5 мс 
Комплект поставки: 
• Основной блок HeliCommand 
• Модуль радиjуправления (с кабельным распределителем) 
• Установочный кронштейн 
• Самоклеющаяся двусторонняя пенолента, 2 комплекта, 2 полоски в каждом 
• Кабельный зажим 
• Инструкция 

Аксессуары 
• Адаптер ПК с программным обеспечением на СD № 84942000 
• Запасной модуль радиоуправления (для использования с дополнительными моделями): 
(для HeliCommand с 4-штырьковым разъемом) № 8494-4000 
(для HeliCommand с 3-штырьковым разъемом) № 8494-3000 
включая установочный кронштейн, специальную ленту и кольца для изменения главного блока HeliCommand

Обновление версии: 
Сервисньие центры Robbe (см. каталог Robbe) 
Обслуживание 
Robbe - Service
Metzloser Strasse 36 
36355 GREBENHAIN 
Тел.: 0049-6644-87-777 
Факс: 0049-6644-7412 
Выходные данные 
Robbe Modellsport Gmbh & Co. KG 
Postfash 1108 
D-36352 Grebenhain 
Интернет: www.robbe.com
Эл. почта: office@robbe.com 
Тел.: 0049 (0) 6644 / 870 
Факс: 0049 (0) 6644 / 7412 
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