ZYX-GS V1.1 固件说明
1.升级说明

(1)控制算法改进，増稳性能有较大提升。

(2)摇杆位置模式角度范围由45度增加到75度。

(3)延长了与调参软件通信的超时时间，提高可靠性。
2. 感度参数调节

此参数调整方法仅适用于ZYX-GS V1.1固件及以上版本。由于V1.1版本的控制算法进行了较大改进，如果您由V1.0升级为V1.1版本必须重新调整感度参数。
感度参数范围是[0-255]。基本规则为总感度和位置感度不能设置为0，累积感度和速度感度不能同时设置为0。如果违反上述规则会关闭舵机输出以保护云台及摄像设备。
步骤1 累积感度调整
首先将总感度设置为合适的数值（如50），并将位置感度和速度感度调整为最小值（如1）。其次由小到大逐步调节累积感度，直到用手拨动云台出现抖动。此感度为其最大累积感度。最后将累积感度减小20%作为最终的累积感度。如下图所示。

步骤2 速度感度调整

首先由小到大调节速度感度，直到用手拨动云台出现抖动。此感度为其最大速度感度。最后将速度感度减小20%作为最终的速度感度。如下图所示。
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步骤3 位置感度调整

首先由小到大调节位置感度，直到用手拨动云台出现抖动。此感度为其最大位置感度。最后将位置感度减小20%作为最终的位置感度。如下图所示。
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步骤4感度细微调整
在完成上述步骤之后可以适当的微调各感度并查看增稳效果令云台达到自己满意的效果。
3. 固件升级操作

首先选择对应的端口号，然后点击“打开固件”按钮，选择您要升级的固件文件。打开固件文件成功后，点击“开始升级”按钮，然后将ZYX-GS通电，等待升级进度条，最后完成固件升级。当完成固件升级后，点击“打开端口”，连接ZYX-GS后，会显示当前升级完成后的固件版本。注意：固件升级之前请您将舵机连接线与ZYX-GS断开！
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