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Ваш первыйполет

Перед5каждым5полетом:
•5Убедитесь%5что5Vortex5работает5правильноO
•5Убедитесь%5что5Vortex5компенсирует5в5правильном5направлении5по5всем5осямO
•5Убедитесь%5что5Vortex5работает5в5нужном5режимеO
•5Убедитесь%5что5крепление5датчика5в5хорошем5состоянииO
•5Убедитесь%5что5соединеняющие5провода5не5находятся5в5контакте5с5острыми5краями
555рамы5вертолетаO
•5Убедитесь%5что5все5линки%5шарики5линков5и5и5подшипники5лопастей5свободно5переме"
55щаються5без5чрезмерного5усилияO

Меры предосторожности

Сразу5после5включения5питания%5Vortex5выполняет5автоматическую5калибровку5датчика%
и5ручек5управленияO5В5это5время5вертолет5должен5оставаться5неподвижным5и5ручки5
управления5должны5находится5в5центральном5положенииO5Калибровка5длится5примерно
45секунды%5а5после5завершения5Vortex5просигнализирует5автоматом5перекоса5несущего
и5рулевого5винтовO5[FAQ±58]

Большинствe5Flybarless5систем5работать5с5жесткими5демпферамиO5Мягкие5или5изношен"
ные5демпферы5позволяют5диску5ротора5изогнуться%5вводя5в5управление5некоторую5заде"
ржку%5которая5в5конечном5итоге5может5привести5к5задержке5циклического5шага5и5отказуO
Ваш5Vortex5разработан%5чтобы5иметь5резкоую5остановку5циклического5шага5и5поэтому5
жескость5демпферов5имеет5большое5значениеO5Проверяйте5их5состояниеO5[FAQ±6h]

Есть5несколько5параметров5которые5находятся5за5рамками5меню5настройки%5их5необхо"
димо5настроить5во5время5первого5полетаO5Если5вы5новичок5в5Вертолетах5смO5[FAQ±4±]O5
Руководства5для5FPC5пилотов5приведены5в5[FAQ±49]O5Если5вы5хотите5увидеть%5какие5
настройки5используют5другие5PD5пилоты5посетите5[FAQ±55]O

FSystem :: Failsafe "5Failsafe5по5умолчанию5hb5газаO5Однако5значение5по5умолчанию
имеет5смысл5только5при5использовании5встроеного5гувернера5Vortex5или5при5использо"
вании5функции5]MixOnly]O5Когда5Тип5гувернера5установлен5в5положение5]Inhibit]%5необ"
ходимо5обновить5значения5Failsafe5до5первого5полетаO

Gov :: Rotor RPM (Частота оборотов ротора)5"5Перед5первым5полетом5устано"
витt5регулятор5оборотов5ротора%5даже5если5вы5не5используете5встроеный5гувернерO5
Значение5оборотов5может5быть5не5совсем5точным5но5должно5находится5в5пределах
5±5±hhRPM5от5реального5значенияO5Знание5оборотов5несущего5винта5позволяет5Vortex
оптимизировать5компенсацию5фаз5ротора5и5алгоритмов5фильтрации5вибрацииO5Послед"
нее5снижает5износ5сервоприводов5и5потребление5батареи5приемникаO

Gov :: Enable (Включен)5"5Так5как5гувернер5двигателя5не5является5особо5важным5для5
полета5вертолета%5мы5рекомендуем5выключить5гувернер5во5время5первых5полетов5пока
хвост%5основной5ротор5и5микшеры5двигателя5окончательно5не5настроеныO
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Tail :: Gain Чувствительностьkхвостовогоkгироскопаkнеобходимоkорегулироватьkвоkвремя
первогоkполетаpkЗаводскиеkустановкиkдолжныkобеспечиватьkдостаточнуюkстабильность7
однакоkвыkдолжныkсоблюдатьkосторожностьpkЕслиkстабилизацияkнедостаточнаkилиkхвостk
заметноkвиляетkчувствительностьkдолжнаkбытьkсоответственноkповышенаkилиkпониженаpk
Неkредко7kоптимальноеkзначениеkчувствительностиkдляkвертолетаkможетkбытьkE5"95Tpk
Небольшоеkзначениеkнеkозначает7kчтоkгироскопkбудетkограниченkвkпроизводительностиpk
Любоеkзначениеkчувствительностиkработаетkхорошоkдоkтехkпор7kпокаkэтоkоптимальное
значениеkчувствительностиpkОднакоkчувствительностьkнижеkERTkпоказывает7kчтоkмеха"
ническаяkчувствительностьkхвостаkслишкомkвысока7kиkпоэтомуkрекомендуетсяkперемест"
итьkшарикkлинкаkсервоприводаkближеkкkосиpkАналогично7kеслиkзначениеkблизкоkкkPRRT
иkпокачиваниеkхвостаkнеkнаблюдаетсяkшарикkлинкаkдолжнаkбытьkперемещенkдальшеp
[FAQ89]

Gov :: Gainkk"kИз"заkбольшогоkколичестваkвариантовkразличныхkдвигателейkиkихkтоплив"
нойkэффективности7kвозможноkпонадобится7kкаректировкаkчувствительностиkгувернераp
ЕслиkдвигательkhuntingkVбыстроеkизменениеkоборотовkвверхkиkвнизrkуменьшитеkчувстви"
тельностьkпокаkhuntingkнеkпрекратитсяpkАналогичнымkобразом7kеслиkдвигательkотклика"
етсяkнаkработыkколлективнымkшагомkслишкомkмедленно7kчувствительностьkгувернера
должнаkбытьkувеличенаp

Главный экран

PpНазваниеkявляетсяkпризнакомkтого7kчтоkмы
kkkнаходимсяkвkглавномkэкранеp
MpkОтображается7kкогдаkручкаkгазаkподнимается
kkkkвышеkзначения7kустановленногоkвkGov::StickkOnmOff
EpkОтображается7kкогдаkдатчикkгувернераkобнару"
kkkkживаетkмагнитp
9pkУказывает7kчтоkгувернерkактивенpkПроисходит7kкогдаkвсеkследующиеkусловия:k
kkkkIrkФункцияkгувернераkвключенаkвkменюkнастроекpkIIrkГувернерkвключенkвkтекущем
kkkkполетномkрежимеpkIIIrkметкаkSTKkVMrkнаkдисплееp
5pkУказывает7kчтоkбезопасноеkвыравниваниеkактивноkVвkнастоящееkвремяkнеkдоступенrp
6pkОтображаетkнапряжениеkпитанияkнаkшинеkсервоприводовkVortexp
7pk/MRRRrpm/k"kустановленнаяkRPMkгувернераpk/GovpInh/k"kгувернерkвыключенkвkменю
kkkkнастроекpk/GovpOff/k"kустановленоkзначениеkВыклkвkактивномkрежимеkполетаpk
kkkk/RPMkError/k"kсочетаниеkоборотовkнесущегоkвинтаkиkпередаточноеkотношениеkнаходит"
kkkkсяkвkнеkдиапазонаkоборотовkдвигателя7kгувернерkнеkможетkрегулироватьp
8pkСкоростьkрысканияpkИзменяетсяkприkперемещенииkстикаkруляp
9pkПоложениеkуправляющегоkстикаkдроссельнойkзаслонкиp
PRpkВыбранныйkрежимkполетаp

Навигация в меню

PpkНазваниеkменю
MpkНаименованиеkпараметра
EpkЗначениеkпараметра
9pkЗнакkдвоеточияkуказывает7kчтоkразличныеkзначенияkмогутkбытьkустановленыkдля
kkkkкаждогоkрежимаkполетаpkАктивныйkрежимkполетаkпоказаноkслеваkотkдвоеточияp
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5.aКвадратaуказывает,aчтоaначало/конецaменюaбылaдостигнут.
6.aОпцияaдляaменюa-a“Далее“.aЭтоaпозволяетaперейтиaкaследующемуaменю.
7.aОтображаетсяaтолькоaдляaпараметров,aкоторыеaпредлагаютaразличныеaзначенияaв
aaaкаждомaрежимеaполета.aИaпоказывает,aкакойaрежимaполетаaвaнастоящееaвремяaредак-
aaaтируется.

IsssssssssCyclicsRate:s(Чувствительность Циклического шага):aработаетaтакaже,aкакaи
двойныеaрасходыaвaпередатчике.aНастраиваяaчувствительностьaвaVortexaмыaсохраняем
разрешениеaпередатчикаaиaможемaиспользоватьaразличнуюaчувствительностьaцикличес-
когоaшагаaдляaкаждогоaизaчетырехaрежимовaполета.

IsssssssssCyclicsExponentials(Экспонента Циклического шага):aаналогичноaэкспонентеa
вaпередатчикеиaпозволяетaиспользоватьaразличныеaзначенияaдляaкаждогоaрежимаaполета.a
Отрицательныеaзначенияaсделаютaконтрольaболееaмедленнымaиaточнымaвблизиaцентраль-
ногоaположенияaстикаaуправления.

IsssssssssAgilitys(Ловкость):aЭтотaпараметрaконтролируетaскоростьaflipaиarollaвертолета.
aБолееaвысокиеaзначенияaобеспечитaболееaбыстроеaвращение.a[FAQ143]

IsssssssssStyles(Стиль):aКогдаaэтоaзначениеaблизкоaкa0°aконтрольaпреимущественноaосно-
вываетсяaнаaсимуляцииaFlybar.aБолееaвысокиеaзначенияaвводятaбольшеaалгоритмовaциф-
ровойaстабилизации.aВaрезультатеaуправлениеaстановитсяaболееaточнымa(летитa“какaпо
рельсам”),aноaвaтоaжеaвремяaболееaискусственнымa(роботизированным).

IsssssssssGainss(Чувствительность):sУправляетaвеличинойaстабилизации,aкотораяaприме-
няетсяaкaосновномуaротору.aЕслиaуaвасaвозникаютaколебанияaротораaнаaжесткихaманев-
рахaостановкиa(например,aвaконцеaрадуги)aилиaподпрыгиваниеaвоaвремяaускоренногоa
полетаaвперед,aуменьшитеaэтоaзначение.

RotorsMenus(Менюsротора)

TAILsMENUs(МенюsХвостовогоsротора)

IsssssssssRuddersSensitivitys(Чвствительностьsрудера):aУстанавливаетaмаксимальнуюa
скоростьaпируэтаaвa°/сек.aприaповоротеaстикаaруляaнаaполноеaотклонение.

IsssssssssRuddersExponentials(Экспонентаsрудера):aРаботаетaтакaже,aкакaиaэкспонентаaв
передатчикеaиaпозволяетaиспользоватьaразличныеaзначенияaдляaкаждогоaрежимаaполета.
Отрицательноеaзначениеaaсделаетaуправлениеaболееaмедленнымaиaточнымaвблизиaцентра
стика.

IsssssssssGyrosTypes(Типsгироскопа):aВыберитеaрежимaхвостовогоaгироскопа,aнормальный
илиaAVCSa(удержание).

IsssssssssGyrosGains(Чувствительность гироскопа):aУстановкаaчувствительностиaдляa
хвостовогоaгироскопа.aОптимальнымaзначениемaкоэффициентаaусиленияaявляетсяaна-
ивысшееaзначениеaприaкоторомaхвостaнеaвиляетaприaлюбыхaусловияхaполета.a[FAQ3]
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GOVERNOR MENU(Меню Гувернера)

I          Governor: Используйте этот параметр если гувернер включен постоянно или 
включен для некоторых режимов полета.

I          Rotor RPM: Выберите нужную RPM для основного ротора. Выбранное значение
используется гувернером, оптимизатором фаз ротора и алгоритмом фильтрации вибра-
ции. Установливайте для этот параметр, даже если вы не используете встроенный гувер-
нер. В этом случае значение оборотов может быть не точным но лучшее чтобы оно нахо-
дилось в пределах ± 100RPM.

I           Governor Gain: Если обороты двигателя плавают (быстро возрастают и падают) 
уменьшите коэффициент усиления до прекращения. Аналогично, если двигатель реаги-
рует слишком медленно на изменение общего шага, Governor Gain должно быть
увеличено.
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